Detector de fum motorizat
cu raza optica cu infrarosu

MANUAL INSTALARE




1. Informatii generale

A
50 cm
D””” -7
50 cm ] :
""""" 8-100m 4
Asigurati o linie de Montati pe suprafete solide (perete de structurd sau grinda)

vedere libera de la
detector la reflector

- I T

18—50m = 1 )

2| 8—18m = 1

Utilizati masca de f
raza scurta "

» Toate lucrarile de instalare trebuie sa fie conforme cu regulamentele locale

* Pentru deAtectoareIe aprobate conform UL268 consultati NFPA72 pentru ghidare in privinta
instalarii. In cadrul unor astfel de lucrari de instalare, se recomanda ca distanta maxima dintre
detector si reflector fata de tavan sa fie de 10% din distanta dintre pardoseala si tavan

» Pentru lucrari de instalare care acopera mai putin de 18m, trebuie sa fie utilizata masca de
raza scurta

+ Pozitionati fasciculul cat mai sus posibil, dar la o distanta minima de 0,5 m intre detector i
reflector fata de tavan.

» Montati detectorul si reflectorul opus unul fata de altul

* NU pozitionati detectorul in spatii in care personalul sau obiectele pot intra in calea
fasciculului

* NU pozitionati 2 detectoare fata in fata

* Indicatorul LED al detectorului trebuie sa fie indreptat in jos

* NU instalati detector sau reflector in medii in care condensului sau givrajului, este posibil sa
apara



2. Montarea produsului

~————  Prindeti cu
clema PCB
in baza

Introduceti cablul
detectorului

Indicatorul LED trebuie sa fie indreptat in jos

3



3. Diagrame de cablare

Cablarea a doua detectoare pe doua zone:

La detectorul 1 La detectorul 2

vezi

J; ..... J; ........... [_3“_1 N

|+ |__| |+ |__| ’_N/O|COM|N/C N/O|COM‘ NIC
DET 1 DET 2 1 2 3 1 2 3
ConC Con D
Foc Defectiune
. .
14V -36V DC | — | -
+ —_—
Ext
Foc Defectiune Reset[~ T
Con A Con B T
1 2 3 1 2 3
LN/O |COM‘ N/C N/O ‘COM| N/C

observatia 1

Zona 1 -
Zona 1 +

——

Ext Reset
Alimentare + *
Alimentare -

Zona 2 +
Zona 2 -

» Observatia 1: Aceasta componenta este rezistenta la foc. Valoarea sa este specificata de
catre producatorul panoului de control in caz de incendiu. Pentru lucrarile de instalare in S.U.
este in mod tipic un scurt circuit

« Utilizati INTOTDEAUNA un cablu cu bifilar separat pentru fiecare cap de detector

« ATENTIE: Pentru monitorizarea sistemului - Nu utilizati cablu infasurat la nicio borna. Taiati
cablul pentru a asigura monitorizarea conexiunilor

« Componente care nu sunt furnizate:

« Componenta capat de linie (‘EOL’) - furnizata de catre producatorul panoului de control in
caz de incendiu
* Rezistenta foc

» Dupa instalare, verificati functionarea conexiunii Fire (Foc) si Fault (Defectiune) la panoul de
control in caz de incendiu

+ Aplicati o tensiune de 5 V la 40 V la contactul ‘Ext Reset’ (Resetare ext), timp de cel putin 2
secunde, pentru a sterge starea foc blocat



3. Diagrame de cablare (se continua)

Conexiuni releu pentru cablarea celor doua detectoare ale unui controler la o zona:

N/O |COM| N/C

N/O |COM| N/C

1

1 2 3

ConD
Defect.

1 2 3
J Con C
Foc
Foc Defectiune
Con A ConB
2 3 1 2 3

N/O | coMm | N/C

Zona 1 -

L vezi

observatia 1

Zona 1+

Pentru cablarea la alte tipuri de panouri de control in caz de incendiu sau pentru a cabla mai
multe controlere la 0 zona, consultati instructiunile de instalare suplimentare furnizate cu acest
produs



4. Punerea sub tensiune

OBSERVATIE: Un controler de sistem poate fi utilizat pentru a controla si monitoriza pana la
doua capete de detector. Simbolul ‘# din acest ghid este utilizat pentru a reprezenta numarul
detectorului selectat momentan (1 sau 2).
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5. Introduceti parola pentru a accesa meniul de inginerie

Apasati ¥ pentru ecranul parolei:

S S E

? 5

Parola implicita: 1 2 3 4

e AV Schimbare cifra

< > Trecere de la o cifra la alta

v Acceptare

O parola incorecta va conduce la revenirea la
ecranul de introducere a parolei

Dupa trei incercari incorecte se va bloca
accesul timp de trei minute

6. Detectoare gasite

* ‘Find’ (Cautare) este afisat automat la prima rulare a acestui proces. De asemenea, ‘Find’
(Cautare) poate fi accesata din meniul de setari al controlerului de sistem. Cautarea trebuie
sa fie efectuata atunci cand adaugati sau eliminati un detector la un sistem deja ‘gasit’.

QF: ﬁd
[«)

v

{ 60 secunde ) X

Acesta va fi numarul de
detectoare gasite

24"

v

» Apasati ¥ pentru a activa detectoarele ‘gasite’ in
orice moment pe parcursul numaratorii inverse de 60s

* Orice canale ale detectorului neutilizate sunt oprite

* Apasati X pentru a rescana daca numarul este
incorect



7. Selectarea modului de putere

* In modul ‘Hi A’ (implicit), in
timpul operarii normale,
sistemul va lua 5,5mA daca
este conectat un singur
detector sau 8mA daca sunt_
conectate doua detectoare. In
timpul tintirii cu laser si al
functiilor Auto, Hand (manual)
si Home (acasa) sistemul va
lua 36mA.

« In modul ‘Lo A’ (selectat prin
intermediul meniului de setari
ale controlerului de sistem),

sistemul va lua 5,5mA sau 8mA

in toate modurile de operare.

Detectorul se va migca mai lent

pe durata functiilor Align
(aliniere), tintirii cu laser gi
Home (acasa) astfel incat se
recomanda sa lasati sistemul
setat pe ‘Hi A’ daca curentul
este disponibil.

8. Selectarea detectorului

» Selectati detectorul care urmeaza sa fie accesat
* Toate detectoarele trebuie sa fie aliniate separat

d’
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* Pasii 9 - 12 explica modul de aliniere a detectoarelor

individuale
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9. Selectati distanta dintre detector si reflector

» Selectati 8-50m (implicit) sau 100 m
(Setare pentru fiecare detector)

#B




10. Tintire LASER

Sistemul va semnala Fault (Defectiune) in acest mod

LASERUL este utilizat pentru a alinia detectorul cu reflectorul. Acesta este doar un instrument
de aliniere aproximativa. Dupa alinierea automata, nu va fi necesar ca LASERUL sa indice
catre reflector

 Utilizati € > A v pentru a deplasa LASERUL cat mai aproape posibil de reflector

» O apasare pe o tasta sageata are ca rezultat o miscare a capului detectorului

« Apasati ¥ sau X pentru a opri LASERUL si a reveni la meniul Setri

» Consultati Informatiile Suplimentare privind Detectorul pentru remedierea erorilor daca
LASERUL nu este vizibil

# #
S

RADIATIE LASER - EVITATI

EXPUNEREA DIRECTA A é\
’

m, >

OCHILOR
PUTERE PRODUSA < 5 mW

@a@t@-@g—-« 3]

LASER CLASA a lll-a

Lungime de undé 630 - 680 nm

11. Alinierea ‘Auto’

» Selectati ‘Auto’ pentru a alinia automat fasciculul infrarosu

» Puterea semnalului va fi afisata in timpul alinierii

» Daca LASERUL este pornit, nu va fi necesar sa indice catre reflector dupa executarea
‘Auto’ - este normal

» Daca procedura ‘Auto’ se finalizeaza cu un cod de eroare ‘E- ’, consultati ghidul de
remediere a erorilor
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12. ‘Set’ 0/100 (Calibrarea)

#B

g
/@*@E@-E&k—-«

Atunci cand ‘Set’ este afigat apasati ¥ in timp ce detectorul este inca neacoperit

Cand este afigat ‘S-00’, acoperiti reflectorul cu un material care nu reflecta si lasat;-|
acoperit, apoi apasati v

Cand este afigat ‘S-01’, descoperiti reflectorul si lasati-l descoperit, apoi apasati v

Repetati pasii de la 8 la 12 pentru toate celelalte detectoare gasite in timpul procesului ‘Find’
(Cautare) v

13. Sistemul este aliniat

e LED-ul verde al detectorului va lumina intermitent la fiecare 10 secunde, iar puterea
semnalului trebuie sa fie in intervalul 99% - 101%

 Valori implicite: 35% prag foc, 10 secunde de intarziere pentru Foc si Defectiune, mod Fara
blocare
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14. Teste manuale de foc si de defectiune

Dupa instalare sau curatare, este recomandabil sa fie efectuat un test manual de foc si de

defectiune:

Testul de foc: Acoperiti incet reflectorul, astfel incat acoperirea sa dureze mai mult de 5

secunde. Controlerul de sistem va semnaliza foc panoului de control in caz de incendiu dupa

ce intarzierea pentru foc a expirat (10s implicit)

Testul de defectiune: Acoperiti reflectorul complet in decurs de 2 secunde. Controlerul de
sistem va semnaliza defectiune panoului de control in caz de incendiu dupa ce intarzierea

pentru defectiune a expirat (10s implicit)

15. Testul de foc realizat de software

Este posibila efectuarea unui test de foc din controlerul de sistem, pentru a testa cablajul la

panoul de control in caz de incendiu

OBSERVATIE: Testul de foc efectuat de software este acceptabil pentru obtinerea acceptului

din partea autoritatii de control al incendiilor per UL268-5

#E #B I £
=1 ¢ e
v [ PN v
o ) L
/oxorn di) %)

Test LED pentru foc la
detector

Detectorul va semnaliza
foc, controlerul de sistem
va ramane Normal.
Apasati X pentru a iesi
fara a efectua testul
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Testul cablajului
releului/controlerului
Controlerul de sistem
semnalizeaza ‘Fire’ (Foc) la
panoul de control in caz de
incendiu.

Apasati ¥ sau X pentru a
iesi



16. Pragul de foc

Aceasta setare este pragul la care detectorul va detecta un foc
Setarea implicita din fabricatie=35%

(Setare pentru fiecare detector)

#B #B $0 L 500 #B
i v 0 8 5.3 - 35.3 - 533 %
- L (1 | QEE!E‘F_E?_-__-:L—_L—J QEE‘F_E:'___-:L—_L—J
sowclsnie 0 0 &
< >

» Sensibilitatea poate fi ajustata in pasi de 1% prin apasarea tastelor sus si jos
e Apasati ¥ pentru a accepta setarea din urma

Intervale prag de foc pentru UL268:

Distanta dintre Prag de foc

detector si reflector Interval
8—10m 10—18%
10—15m 15—25%
15—22m 15—35%
22—40m 25—50%
40—60m 35—50%
60—100m 50%

Intervale de sensibilitate aprobate EN:
Este conform cu EN54-12 pentru niveluri ale sensibilitatii intre 25% si 35% cu o intarziere
maxima pentru foc de 20 secunde
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17. intarziere Foc/Defectiune

Aceste setari reprezinta intarzierile pe care controlerul de sistem le utilizeaza inainte de a
semnaliza o stare de FOC sau de DEFECTIUNE panoului de control in caz de incendiu.
Setarea implicita din fabricatie=10 secunde

(Setare pentru fiecare detector)

#E #E IAY #B
o 0. ¢ 0
4 b*onlFs e 3) 3
L intarziere 1 (Foc) — [ fntarziere 2 (Defectiune) —
< >

18. Modul Blocare/Fara blocare

In modul blocare, sistemul va r&mane in starea de incendiu dupa ce focul dispare. in modul
fara blocare, sistemul va reveni automat la starea normala dupa ce focul dispare

(Setare pentru fiecare detector)

Fara blocare

Cu blocare
#B - LAY
A
#B #B2 ML IaY] Y
" e <
@ OL Gl | X

Utilizati < > pentru a va deplasa intre
pictogramele din meniul detectorului, pana
cand sunt afisate pictogramele pentru grafic si

clopot

Pentru a sterge un incendiu blocat, aplicati 5-40V la terminalul de resetare extern, introduceti
parola sau realizati un ciclu de putere de 20s
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19. Curatarea sistemului

Sistemul va compensa automat acumularea de praf prin schimbarea nivelului de compensare.

Totusi, este recomandabil ca lentilele detectorului si reflectorului sa fie curatate periodic cu o
laveta moale, fara scame.

Daca nivelul de compensare pentru un anumit detector ramane peste 130 timp de mai multe
zile, aceasta indica faptul ca detectorul respectiv trebuie curatat.

Sistemul trebuie izolat de panoul de control in caz de incendiu inainte de efectuarea curatarii.
Dupa curatare, verificati daca sistemul functioneaza normal:

Daca puterea semnalului este in intervalul 92% la 108%
- lasati sistemul sa compenseze la 100% (aceasta ar trebui sa nu dureze mai mult de 12 ore)

Daca puterea semnalului este peste 108%
- reduceti nivelul de compensare pana cand puterea semnalului este 92—108%, si asteptati
ca sistemul sa compenseze la 100%

Daca puterea semnalului este sub 92%
- efectuati tintirea cu LASER, alinierea automata si setarea.

Cum sa schimbati nivelul de compensare:

#B #B ¥

o,
m,
X
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20. Remedierea erorilor

» Consultati producatorul

IZliveIuI de

E-00 [AIM nerecunoscut : y E-08 [compensare nu [, Regjiniati detectorul utilizand
pentru asistenta ste zero in alinierea automata
tehnica suplimentara timpul ‘SET’
(setarii)
» Asigurati-va ca reflectorul nu
Puterea es}e ?Cto‘pSeE”':' ,atunC| cand este
Verificali cablajul dintre pemnalului este . ZZie?Jraa;i o linie de vedere libera
Eroare de controlerul de sistem gi in afara de Iga detector la reflector pe o
E-01 |[comunicatie la detector (tensiunea E-09 |[intervalului raz3 de 0.5 m P
detector pentru detector trebuie atunci cand . Aci v3 o3 a fost setat3
s fie 11—13V) este selectat IS|gural_;|-va ca a fost setata
‘SET’ distanta corecta
» Asigurati-va ca au fost utilizate
reflectoare corecte
» Realiniere detector
» Asigurati o linie de vedere libera
de la detector la reflector pe o
Reflectorul nu
Detectorul este Urmati procesul ‘Find’ este gasit in razd de 0,5 m
E-02 [conectat, dar nu (Cautare) si aliniati, E-10 timpul alinierii | Asigurati-va ca a fost setata
este ‘gasit’ daca este necesar 2utomate distanta corecta
» Asigurati-va ca au fost utilizate
reflectoare corecte
» Realiniere detector
* Asigurati o linie de vedere libera
de la detector la reflector pe o
Limita de Curatati si liniati Alinierea raza de 0,5 m
E-03 |compensare a fost |* “Urolal sirealinial E-11 Izutomaté a | Asigurati-va ca a fost setats
atinsa sistemu suat distanta corecta
» Asigurati-va ca au fost utilizate
reflectoare corecte
» Realiniere detector
o . N t . Co
Verificati tensiunea la a;uiz ',’: 2eero in [ Asigurati-va ca reflectorul a fost
Detectorul a ratat controler. Igmp ce ‘S-00’ acoperit complet cu un material
E-04 prea multe citiri . Verif_icati daca E-12 ‘ste in,curs de care nu r_eflecté o
tensiunea la detector setare » Realiniati detectorul utilizand
este >11V Semnalul nu a alinierea automata
scazut cand a fost
selectat ‘S-00’
Niciun semnal in
timp ce ‘S-01’ R ; v S
Detectorul nu este |- Urmati procedura de leste in curs de Asigurati-va ca reflectorul a fost
E-05 - . E-13 | ) descoperit cand a fost selectat
aliniat aliniere setare ) .
S S-01
emnalul nu a
crescut cand a fost
selectat ‘S-01’
Etapa ‘Centre’
o (Centrare) a o .
Defectiune la AS|gura’;_| o Ilunle de alinierii a esuat | Asigurati o linie de vedere libera
E-06 intunecare rapida vedere libera de la E-14 Detectorul a fost de Iua detector la reflector pe o
detector la reflector . raza de 0,5 m
aliniat cu altceva
decat reflectorul
Asigurati o linie de
. ibera Defectiune
Defectiune semnal vedere libera de la R T .
E-07 AI detector la reflector E.21 |putere prea Verificati alimentarea cu energie
prea inalt X Co = la controler.
Asigurati-va ca asupra redusa

detectorului nu bate o
lumina puternica
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21. Specificatii tehnice

Parametru Valoare

Tensiune in functionare 14—36V c.c.
Curent de operare — Operarea normala 5,5mA - 1 detector
(inclusiv foc sau defectiune activate) | 8mA - 2 detectoare
Curent de operare — Moduri de aliniere - HIA 36mA
Moduri de aliniere - LoA 5,5mA/ 8mA
Interval prag de foc 0,45—3,98 dB
10—60%
Intarziere la foc 2—30's
Intarziere la defectiune 2—30s
Distanta de functionare dintre detector si reflector 8—100 m
Nealiniere unghiulara maxima a detectorului + 0,3 grade
Nealiniere unghiulara maxima a reflectorului + 5 grade
Deplasare unghiulara maxima a capului detectorului + 3,5 grade
Lungime de unda optica 850 nm
Prag de defectiune la intunecare rapida 87%
Temperatura de functionare (autorizata UL) 0—+37,8 grade C
Temperatura de functionare (autorizata EN54-12) -10—+55 grade C
Temperatura de functionare (autorizata FM) -20—+55 grade C
Temperatura de depozitare -40—+85 grade C
Umiditate relativa (fara condens) 93%
Clasificare IP IP54
Clasificare contact releu Yelzz(l:sgv 2A@30V c.c.
Lungime maxima cablu (controler - detector) 100 m
Calibru cablu 545__114é6‘\r:1V$
Clasificare de incendiu a carcasei UL94 VO
Fisier UL S3417
Numar certificat CPD 0832-CPD-0565
Dimensiuni Latime, Inaltime, Adancime, Greutate,
mm mm mm kg
Controler de sistem, inclusiv baza 202 230 87 1.0
Detector, inclusiv baza ‘montaj facil’ 134 131 134 0.5
Reflector (individual) 100 100 10 0.1

Numar document: 0044-033-04-RO
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